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附件3-2

2025年中国大学生工程实践与创新能力大赛

虚拟仿真赛道评分与规则

之智能网联汽车设计赛项

二、智能网联汽车设计赛项

1、竞赛分数组成

表 2 各赛题（测试场景）分数

编号 场景名称 总分或基准分

01 ADAS-前方车辆静止 100

02 ADAS-前方车辆制动 100

03 ADAS-前方行人横穿 100

04 ADAS-车道保持系统-直道车道偏离抑制 100

05 ADAS-车道保持系统-弯道车道偏离抑制 100

06 ADAS-车道保持系统-车道居中控制 100

07 ADAS-垂直泊车 200

08 ADAS-平行泊车 200

09 限速标志识别及响应 100

10 机动车信号灯识别及响应 100

11 系统无法处置的场景 100

12 自动紧急避让 100

13 前方障碍物起步 100

14 稳定跟车 100

15 弯道内跟车 100

16 避让障碍物变道 100

17 避让低速行驶车辆变道 100

18 无信号灯路口车辆冲突通行 100

19 车道线识别及响应 100

20 停止线识别及响应 100

21 左侧车辆通行起步 100

22 上坡-下坡路跟车 100

23 跟车时前车切出 100

24 跟车时邻车道车辆切入 100
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25 停-走功能 100

26 避让故障车辆变道 100

27 避让事故车辆变道 100

28 临近车道有车变道 100

29 前方车道减少变道 100

30 无信号灯路口非机动车冲突通行 100
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31 路口车辆冲突通行 100

32 拥堵路口通行 100

33 群体行人通行 100

34 群体非机动车通行 100

35 行人和非机动车通行 100

36 行人折返通行 100

37 行人违章通行 100

38 非机动车违章通行 100

39 事故工况-对向冲突 500

40 事故工况-冲突对象突然出现 500

41 连续赛道 1000

备注说明：每个赛题最初赋有一定的分数值（总分或基准分），自动化评分系统根据评

分细则对参赛者设计的自动驾驶算法（测试车辆）在仿真场景中的运行表现情况以扣分制进

行打分，即竞赛成绩以单场景总分为基准分，由非关键任务构成加分项和减分项，基础关键

任务未完成的，计零分。其中仅自动泊车和连续场景中涉及额外的加分项。

2、评分细则

1）ADAS 系统测试场景

（1）自动紧急制动功能测试场景

表 3 前方车辆静止

场景

1

前方车辆

静止

场景

示意

图

场景说明 1.距离测试车辆相距 60m 的干扰车辆为静止状态；

2.测试车辆以初始速度 30km/h 驶向车道内静止干扰车辆。

评分规则（总分

100 分，最低计 0

分）

1.制动并停车后，测试车辆与前车距离 1m～3.5m 的，扣 50 分；

2.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.制动并停车后，测试车辆与前车距离>3.5m 的，计 0 分。

表 4 前方车辆制动
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场景

2

前方

车辆

制动

场景

示意

图

场景说明 1.测试车辆与前方干扰车辆均以 30km/h 的车速沿车道中间匀速行驶，两

车纵向间距保持在 50m ;

2.两车速度状态维持 3s 后，前车以 2m/s2 的减速度制动。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.制动并停车后，测试车辆与前车距离 1m～3.5m 的，扣 50 分；

2.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

3.制动并停车后，测试车辆与前车距离>3.5m 的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 5 前方行人横穿

场景

3

前方行人

横穿

场景

示意

图

场景说明 1．测试车辆以 30km/h 的车速沿车道中间匀速行驶，前方行人在距车

辆横向 25m，纵向 4m 处以5km/h 的速度横穿马路。

评分规则（总分

100 分，最低计 0

分）

1.测试车辆与行人发生碰撞的，计 0 分；

2.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

（2）车道保持功能测试场景

表 6 直道车道偏离抑制

场景

4

直道车道

偏离抑制

场景

示意

图

场景说明 1.试验道路为一段长直道；

2.测试车辆以 30km/h 的车速匀速行驶，车辆向右偏离不超过 2°。

评分规则（总分

100分，最低计 0
分）

测试车辆过程中出现压线的，计 0分；

测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 7 弯道车道偏离抑制



11 / 36

场景

5

弯道车道

偏离抑制

场景

示意

图

场景说明 1.试验道路为一段直道连接一段弯道，其中弯道半径为 50m；

2.测试车辆以 30km/h 的车速匀速行驶，车辆向右偏离不超过 2°。

评分规则（总分

100 分，最低计 0

分）

测试车辆过程中出现压线的，计 0 分；

测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 8 车道居中控制

场景

6

车道居中

控制

场景

示意

图

场景说明 1.试验道路为一段直道连接一段半径≤500 m 的弯道，其中弯道的长

度使车辆能够行驶 5s 以上；

2.测试车辆以 30km/h 的车速匀速行驶，车辆向左偏离不超过 2°。

评分规则（总分

100 分，最低计 0

分）

测试过程中出现车辆偏离车道中心线>0.5m 的，计 0 分；

测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

（3）自动泊车功能测试场景

表 9 垂直泊车
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场景

7

垂直

泊车

场景

示意

图

场景说明 1.场景中设置车位形式、车道线形式和车辆摆放初始位置，测试车辆按照

自主规划线路行进，考察泊车效果。

2.测试车辆从出发线驶出，经过道路右侧有三个垂直车位（两边车位已停

有车辆，中间为空车位）。测试车辆倒车停入空车位，停稳 10s 以上，再驶

出开到终点线前结束。

评分规则（总

分 200分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆与其他车辆发生碰撞的，计 0 分；

3.测试车辆停车入库停留时间<10s 的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分；

5.测试车辆完成该场景耗用时间 2min 的计满分，在此基础上每减少 10 秒

加 10分（以 10s 为单位，不足 10秒不计）。

表 10 平行泊车

场景

8

平行

泊车

场景

示意

图

场景说明 1.场景中设置车位形式、车道线形式和车辆摆放初始位置，测试车辆按照

自主规划线路行进，考察泊车效果。

2.测试车辆从出发线驶出，经过道路右侧有三个平行车位（两边车位已停

有车辆，中间为空车位）。测试车辆倒车停入空车位，停稳 10s 以上，再驶

出开到终点线前结束。

评分规则（总

分 200分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆与其他车辆发生碰撞的，计 0 分；

3.测试车辆停车入库停留时间<10s 的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分；

5.测试车辆完成该场景耗用时间 2min 的计满分，在此基础上每减少 10 秒

加 10分（以 10s 为单位，不足 10秒不计）。

2）自动驾驶系统测试场景
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（1）标准工况

表 11 限速标志识别及响应

场景

9

限速

标志

识别

及响

应

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有限速标志牌（30km/h ）的路段，限速牌距起点；

2.测试车辆在测试道路上起步速度为60km/h，通过限速路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆通过限速牌，速度>30km/h 的，计 0 分；

3.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 12 机动车信号灯识别及响应

场景

10

机动

车信

号灯

识别

及响

应

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有机动车信号灯的路段；

2.分别设置信号灯为红、绿；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，分别测试红灯和绿灯下的车辆识

别情况

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆在红灯亮起后停车，停车距离停止线 1m 以内但>0.5m，扣 50

分。

3.测试车辆在红灯亮起后未停车，计 0 分；

4.测试车辆在绿灯亮起后启动时间超过 5s 的，计 0 分；

5.测试车辆在红灯亮起后停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分.

表 13 系统无法处置的场景
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场景

11

系统

无法

处置

的场

景

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取长度不低于 300m 的单向车道路段；

道路中央位置设路障；

2.测试车辆在测试道路上正常起步行驶。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆未开启双闪灯的，扣 50 分。

3.测试车辆停车后车头位置距离路障大于 5 米的，扣 50 分；

4.测试车辆与路障发生碰撞的，计 0 分；

5.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 14 自动紧急避让

场景

12

自动

紧急

避让

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取临邻近车道有静止车辆的路段；

静止车辆位于道路右侧；

2.模拟行人位于车头前部中央位置，与测试车辆相距 3-5s 时走出；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣50 分；

2.测试车辆与行人或者路侧静止车辆发生碰撞的，计 0 分；

3.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 15 前方障碍物起步

场景

13

前方

障碍

物起

步

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.锥桶摆放于右侧车道；
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3.测试起点位于右侧车道距离锥桶约 1.5 倍车长处，终点位于锥桶后方

30m 以上。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆变换车道前不能正确开启转向灯的，扣50 分；

3.测试车辆与锥桶发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 16 稳定跟车

场景

14

稳定

跟车

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向单车道路段；

2.干扰车辆在测试车辆前方 30m 处以 20km/h 速度匀速行驶；

3.测试起点位于干扰车辆后方 30m 处，终点位于跟车行驶 10s 以上即可终

止测试；

4.测试车辆和干扰车辆同时起步。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

2.测试车辆偏离中心线＞0.5m 的，扣 50 分；

3.测试车辆最小车速<10km/h 的，扣 50 分；

4.测试车辆与前车距离＜10m 的，计 0 分；

5.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0 分。

表 17 弯道内跟车

场景

15

弯道

内跟

车

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取弯道半径不大于 40m 的单车道弯道路段；

2.干扰车辆在测试车辆前方 30m 处以 20km/h 速度匀速行驶；

3.测试车辆和干扰车辆同时在测试道路前正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总 1.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；
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分 100分，最

低计 0 分）

2.测试车辆偏离中心线＞0.5m 的，扣 50 分；

3.测试车辆最小车速<10km/h 的，扣 50 分；

4.测试车辆与前车距离＜10m 的，计 0 分；

5.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0 分。

表 18 避让障碍物变道

场景

16

避让

障碍

物变

道

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.锥桶分别摆放于两条车道，每条车道横向均匀摆放 3 个，两处锥桶摆放

位置纵向距离大于 3 倍车长；

3.测试车辆在右侧车道正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆因避让障碍物而碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆不能正确开启左转向灯的，扣 50 分；

3.测试车辆不能正确开启右转向灯的，扣 50 分；

4.测试车辆与障碍物发生碰撞的，计 0 分；

5.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0 分。

表 19 避让低速行驶车辆变道

场景

17

避让

低速

行驶

车辆

变道

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2. 干扰车辆在右侧车道于测试车辆前方匀速低速行驶（5km/h）；

3.测试车辆在右侧车道距前车 25m 处正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不能正确开启转向灯的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 20 无信号灯路口车辆冲突通行
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场景

18

无信

号灯

路口

车辆

冲突

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取无信号灯的十字路口路段；

2.干扰车辆在测试车辆距离路口中心 5s 时在图示人行横道前起步直行通

过路口；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不按规定减速的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆与障碍物发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 21 车道线识别及响应

场景

19

车道

线识

别及

响应

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取转弯半径小于 50m 的弯道 ，弯道区域画有实线的双向车

道路段；

2.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过弯道路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 22 停止线识别及响应、左侧车辆通行起步
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场景

20

停止

线识

别及

响应

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有交通信号灯的十字口段；

2.交通信号灯初始状态为红灯； （过一段时间后变绿）

3.测试车辆 在测试道路上正常起步行驶。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆遇红灯完成停车，停车距离停止线在 1 米内但>0.5m，扣 50 分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆遇红灯未停车，计 0 分；

4.测试车辆在停止线停车不超过 5s 的，计 0 分；

5.测试车辆遇红灯完成停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 23 左侧车辆通行起步

场景

21

左侧

车辆

通行

起步

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道的道路；

2.干扰车辆在测试车辆左后方沿道路走向前进，在测试车辆起步时经过测

试车辆所在车位；

3.测试起点位于右侧道路。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆变换车道前不能正确开启转向灯的，扣50 分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 24 上坡-下坡路跟车
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场景

22

上坡

- 下

坡路

跟车

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取含有拱桥上坡至下坡的路段；

2.干扰车辆在测试车辆前方 30m 处以 20km/h 速度匀速行驶；

3.测试起点位于干扰车辆后方 30m 处，终点位于下坡后跟车行驶 5s 以上

即可终止测试；

4.测试车辆和干扰车辆同时起步。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆最小车速<10km/h 的，扣 50 分；

2.测试车辆偏离中心线＞0.5m 的，扣 50 分；

3.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

4.测试车辆与前车距离＜10m 的，计 0 分；

5.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0 分。

表 25 跟车时前车切出

场景

23

跟车

时前

车切

出

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.一号背景车速度使测试车辆能够达到稳定跟车；

3.二号背景车在一号背景车稳定跟车后的前方以 20km/h 速度匀速行驶；

4.一号背景车与二号背景车碰撞时距为 3-5 秒时，一号背景车切出。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆最小车速<10km/h 的，扣 50 分；

2.测试车辆偏离中心线＞0.5m 的，扣 50 分；

3.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

4.测试车辆与前车距离＜10m 的，计 0 分；

5.测试车辆与背景车辆发生碰撞的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0 分。

表 26 跟车时邻车道车辆切入
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场景

24

跟车

时邻

车道

车辆

切入

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.一号干扰车辆在测试车辆前方匀速行驶，二号干扰车辆在测试车辆左侧

车道与测试车辆并行 100m 以上后切入测试车辆与一号干扰车辆之间跟车

行驶；

3.测试起点位于右侧车道距离二号干扰车辆切入前 100m 以上，终点位于

二号干扰车辆切入后行驶 100m 以上。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆最小车速<10km/h 的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆偏离中心线＞0.5m 的，扣 50 分；

4.测试车辆与前车距离＜10m 的，计 0 分；

5.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0 分。

备注：切入时机控制在 10 米以上，从 10.1->10 米时，计 0 分。

表 27 停-走功能

场景

25

停-

走功

能

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向单车道路段；

2.干扰车辆在稳定跟车后 10s，减速停车（或紧急制动），待测试车辆

跟车停稳后，干扰车辆起步行驶。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆偏离中心线＞0.5m 的，扣 50分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆与前车距离＜10m 的，计 0分；

5.测试车辆与前车距离＞50m 的，计 0分；

6.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的, 计 0分。

表 28 避让故障车辆变道
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场景

26

避让

故障

车辆

变道

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.干扰车辆停于右侧车道中央，三角锥桶摆放于干扰车辆后 50 米；

3.测试车辆在右侧车道正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不能正确开启转向灯的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆与干扰车辆和三角锥桶发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 29 避让事故车辆变道

场景

27

避让

事故

车辆

变道

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.一号背景车和二号干扰车辆在测试车辆右侧车道模拟发生交通事故，

二号背景车占用部分左侧车道；

3.测试车辆在右侧车道正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100 分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不能正确开启转向灯的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 30 临近车道有车变道

场景

28

临近

车道

有车

变道

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取单向双车道路段；

2.干扰车辆在测试车辆左后方行驶，在测试车辆变道时加速超越测试车
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辆；

3.测试起点位于右侧车道，终点位于变道后行驶 10s 以上。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不能正确开启转向灯的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 31 前方车道减少变道

场景

29

前方

车道

减少

变道

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有车道减少路段；

2.测试车辆在测试道路右侧车道内正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不能正确开启转向灯的，扣 50 分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 32 无信号灯路口非机动车冲突通行

场景

30

无信

号灯

路口

非机

动车

冲突

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有人行横道线的路口；

2.非机动车在测试车辆距离路口停止线 3-5s 时距时沿人行横道线横穿道

路；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；
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4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.非机动车离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0 分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 33 路口车辆冲突通行

场景

31

路口

车辆

冲突

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取有信号灯的十字路口路段；

2.干扰车辆在测试车辆距离路口中心 5s 时距时在图示人行横道前起步右

转通过路口；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆不按规定减速的，扣 50 分；

2.测试车辆因避让冲突车辆而碾压道路边线的，扣50 分；

3.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。

表 34 拥堵路口通行

场景

32

拥堵

路口

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取有信号灯的十字路口路段；

2.干扰车辆在测试车辆同向车道，远端人行横道线后停车；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

2.测试车辆与干扰车辆发生碰撞的，计 0 分；

3.测试车辆在前方拥堵情况下，驶入路口的，计 0 分；

4.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的,计 0 分。
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表 35 群体行人通行

场景

33

群体

行人

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有人行横道线的路口；

2.群体行人在测试车辆距离人行横道线 3-5s 时距时，沿人行横道线双向

横穿道路；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.行人离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0 分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 36 群体非机动车通行

场景

34

群体

非机

动车

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有人行横道线的路口；

2.非机动车群体在测试车辆距离人行横道线 3-5s 时距时，沿人行横道线

双向横穿道路；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。
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评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.非机动车离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0 分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 37 行人和非机动车通行

场景

35

行人

和非

机动

车通

行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有人行横道线的路口；

2.行人和非机动车在测试车辆距离人行横道线 3-5s 时距时，沿人行横道

线双向横穿道路；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.行人和非机动车离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0

分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。
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表 38 行人折返通行

场景

36

行人

折返

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取带有人行横道线的路口；

2.行人在测试车辆距离人行横道线 3-5s 时距时，沿人行横道线横穿道路

一半后返回；

3.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.行人离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0 分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 39 行人违章通行

场景

37

行人

违章

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取含有人行横道线和交通信号灯的路口；

2.行人在测试车辆距离人行横道线 3-5s 时距时，沿人行横道线横穿道路；

3.测试车辆方向信号灯保持常绿状态；

4.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。
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评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.行人离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0 分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。

表 40 非机动车违章通行

场景

38

非机

动车

违章

通行

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取含有人行横道线和交通信号灯的路口；

2.非机动车在测试车辆距离人行横道线 3-5s 时距时，沿人行横道线横穿

道路；

3.测试车辆方向信号灯保持常绿状态；

4.测试车辆在测试道路上正常起步行驶，通过测试路段。

评分规则（总

分 100分，最

低计 0 分）

1.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线在>0.5m，≤1m 的，扣 50

分；

2.测试车辆碾压道路边线的，扣 50 分；

3.测试车辆发生碰撞的，计 0 分；

4.测试车辆不按规定停车的，计 0 分；

5.非机动车离开横道线后，测试车辆启动时间超过 5s 的，计 0 分；

6.测试车辆在停止线前停车，但停车距离停止线超过 1m 的，计 0 分；

7.测试车辆完成该场景时间超过 300s 的，计 0 分。
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（2）事故工况

表 41 对向冲突

场景

39

对向

冲突

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取双向直道；

2.对向车道红色背景车突然跨越实线，橙色背景车加速避让了红色背景

车；

3.同向临近车道有绿色背景车在右前方行驶，非机动车道有自行车行驶，

增加了测试车辆及时避让的难度。

评分规则（总

分 500分，最

低计 0 分）

1.成功避让且没有违规的，得 500 分；

2.成功避让但是违规的，得 400 分；

3.没有避让成功但是做了避让操作的，得 200 分；

4.没有做避让操作直接撞上的，得 0 分。

表 42 冲突对象突然出现

场景

40

冲突

对象

突然

出现

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路选取十字路口；

2.同向车道有车辆压虚线行驶，同时测试车辆到路口时侧方突然有自行车

斜穿。

评分规则（总 1.成功避让且没有违规的，得 500 分；
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分 500分，最

低计 0 分）

2.成功避让但是违规的，得 400 分；

3.没有避让成功但是做了避让操作的，得 200 分；

4.没有做避让操作直接撞上的，得 0 分。

3）连续场景

表 43 城市道路场景

场景

41

城市

道路

场景

场景

示意

图

场景说明 1.测试道路为某街区道路，包含城市道路路段、高速道路以及弯道等综合

路段，无干扰车辆交通流；

2.测试道路规定测试起点、终点和行驶路线，总长 3.68km；

3.城市道路带有限速路段和有红绿灯的路口，部分道路设有路障。

评分规则（总

分 1000 分，

最低计 0 分）

1.测试车辆在 15 分钟内顺利完成全部测试路段，得 1000 分；超时自动结

束测试，得分按照行驶里程比例折算；

2.测试车辆完全驶出道路或碰撞路障时结束测试，行驶里程得分按结束测

试前行驶里程占总里程的百分比计算；

3.测试车辆在限速路段超速，扣 200 分；
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4.测试车辆碾压道路实线，压一次扣 50 分；

5.测试车辆违反信号灯通行，扣 200 分；

6.测试车辆最大加速度不超过 5m/s2 的，加 200 分；

7.测试车辆测试完成时间，少于 7 分钟时，每减少 1 秒加 5 分（不足 1 秒

不计）。

备注：竞赛赛题针对交通参与要素部分参数有泛化，请以实际赛题为准进行算

法的设计。
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